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[ modelli matematici per
rappresentare 1 gruppi

Il problema della rappresentazione matematica della dinamica di gruppo
¢ attualmente un problema importante per psicologi, economisti, socio-
logi e cultori di scienze dell'uomo. Tale problema corrisponde ad un’esi-
genza ben definita, ciod alla necessitd, caratteristica di ogni scienza, di
trasmettere nei termini pit brevi e pilt significativi le proprie descrizioni
e le proprie conclusioni,

Tale problema, caratteristico della psicologia individuale sotto il nome
di rappresentazione -visiva delle forze psicologiche, si & attualmente spo-
stato a livello delle situazioni di gruppo, ove sono state ripetutamente ten-
tate rappresentazioni grafiche dell’evoluzione che le situazioni di gruppo
subiscono nel tempo, ciod della dinamica dei gruppi stessi.

Ea rappresentazione grafica della dinamica di gruppo rappresenta di fatto

un tipo di misura a livello nominale e talvolta ordinale che permette una
migliore trattabilitd dei dati, nel senso recentemente acquisito dalla mi-
sura psicologica. Una rappresentazione matematica di tale dinamica avreb-
be, rispetto alla rappresentazione grafica, il vantaggio di poter aumentare
il livello di misura, trasferendosi a livelli quantitativi o di intervallo al-
trimenti non raggiungibili.

A, e

Sono note' ed ovvie I critiche che possono essere rivolte ad ogni teori‘a
“matematica dél competamento umano: esse riguardano innanzi tutto il
processo di riduzione tooretica che permette di passare dai fenomeni alle
teorie. Tali teorie, si dice spesso, lungi dallo spiegare i fenomeni, li oscu-
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rano e li rendono muti. Ogni schema di riferimento, ogni modello ed in
una parola ogni teoria, lungi dallo spiegare, riduce coartando i fenomeni
e rendendoli diversi dalla loto realtd. Cid non ha impedito perd alla
scienza di procedere, sfruttando le teorie generali che stanno alla base dei
processi di misura, di progredire nell’ambito delle spiegazioni del secondo
e della vita psichica. Un’altra critica riguarda il problema dell’isomorfi-
smo che sta alla base di ogni processo di misura: se tra i fenomeni e gli
schemi di riferimento mediante i quali noi trattiamo i fenomeni stessi non
esiste isomorfismo, la nostra misura non & possibile. Ovvio quindi che
ogni rappresentazione matematica abbia valore di misura solo in quanto
ne sia chiaramente accertato I'isomorfismo.

L’isomorfismo tra gruppi matematici (o logico-simbolici)-e fatti empirici
(o fenomeni) & una condizione necessaria per ogni rappresentazione (mi-
sura) di questi ultimi. In questo senso si possono concepire le scale o
livelli di misura come particolari accezioni dell'isomorfismo o come spe-

cifiche sue utilizzazioni. =

Una rappresentazione matematica & un tipo di isomorfismo usato per ot-
tenere una migliore trattabilitd dei fenomeni, mediante un pil idoneo
accostamento tra simboli, segni o numeri da un lato ed i fenomeni dal-
I’altro lato. Essa &, in definitiva, un livello di misura.

Trasferendo questi concetti al problema della dinamica di gruppo occorre
tenere presente come una rappresentazione matematica della dinamica di
gruppo richieda la utilizzazione di simboli, segni o numeri che consen-
tano un tipo di isomorfismo con i fenomeni caratteristici della dinamica

di gruppo.

Occorre innanzi tutto tener presente i tentativi che in questp senso sono
gid stati effettuati dagli psicologi che hanno studiato il problema della
misura della dinamica di gruppo, per poi tentare di proporre una teoria
matematica da impiegare per la misura e la rappresentazione delle situa-
zioni di gruppo e della loro dinamica.

La rappresentazione grafica delle situazioni di gruppo & stata denominata
da J. L. Moreno con termine incisivo “geografia” psicologica. E appunto
a Moreno che si deve forse il primo tentativo in questo senso. Le prime
ticerche col Teatro della Spontaneitd sono del 1923 ed i concetti di so-
Ciometria, socionomia e di rappresentazione delle dimensioni sociali del-
Vindividuo sono del 1932.

L'a geografia psicologica di J. L. Moreno & basata sulla definizione aprio-
Tistica di tre livelli di indagine, quello del mondo esterno, obiettivo o
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sociologico (il gruppo come reuliy iy, s¢) quello del mondo interno, sog-
gettivo o psicologico (il grupj., tome dimensione psichica) e quello in-
termedio, proposto appunto da Mitcno col nome di sociografico (il grup-
po come rappresentazione graficy uggettiva e combinata della dimensione
ps;ch.ic'a). Moreno ha pubblicato 1,1 issimo in questo senso e molte sono
le CfltICh(.? e le lodi che Cgli ]’M wvuto. Mi Sembra che il sistema dl rap-
presentazione deitlla dinamica dj Htuppo di questo autore consenta i se-
guent: commenti:

a. Efso Pérmette una rappresciyzione grafica delle relazioni interper-

sonali dei singoli componenti I gruppo, ma permette scarsamente la

rap;?resentazione delle relazioni ociali cio)é dei processi di appartenenza

e di estraneitd cosl importanti ||, di’namica di gruppo.

o 1 o veme ove el vy iktosto rudimentale, Eso, almeno ncl
nwe Who shall survire?, € sintetizzabile

nel modo seguente: ,

« .
pn cerc}.no rappresenta Una fapa,za up triangolo un ragazzo. Un dop-
pio cerchio o triangolo significy the la persona appartiene a un gruppo
fixverso da qL{eHo de¥ SO88ELO. | 4 Yinea tracciata tra due persone indica
il r.apl?orto-dl'una rispetto all'aliy,  Nei sociogrammi di un solo colore
ogni linea indica un’attrazione. Wet sociogrammi a pitl colori ogni linea
di diverso colore FApPresenta un yuunorio diverso: quella rossa attrazione,
9uella nera repulsione, quella Minteggiata indifferenza. Quando la linea
& barrata significa che il rappoyy,, 2 ;eciproco Quando la linea & a frec-
cia il rapporto & unidirezionale® '

Cid indica chi ; fometrica di
indica chiaramente che la \appresentazione sociometrica di Moreno

non 1 . . . i
consente misure se non "™¥uinali e poco si presta quindi ad una

rappresentazione matematica de!* . . o % e
PP d“‘\‘ situazioni di gruppo.

¢ Come.conse‘guenza di- questyy basso livello di misura la rappresenta-
zl'one HaCOmaR, e CONSENsy agevolmente la misura della dinamica
g Lo e 1, e s + o

©\\e situazioni di gruppo e sistema seman-

tico usato per rappresentarla vi . -
SaL0: B PP Vinne ad essere insufficiente.

£ L o sodomsi s ad s s i e v
g;aﬁca é:d?in - ceftc; — a:‘ o) tentatlv? efficace .dl r?pp.tes?ntazwne
Ty i 63 della sua appli \\‘C matematica delle situazioni di gruppo.
ginosta della sua applict \\ne alla trattabilita dei dati lo rende at-
tualmente parzialmente superass
sentazione della dinamica di gr.
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& comunque poco usato per la rappre-
PO .

e. Questo metodo inoltre, come abbiamo visto precedentemente, effettua
continuamente uno slivellamento tra piano psicologico e sociologico, che
non consente un’analisi approfdndita del comportamento di gruppo e della
relazione sociale.

Una notevole variazione del problema della rappresentazione della dina-
mica di gruppo si deve all’opera di K. Lewin i cui volumi sono apparsi
quasi contemporaneamente ai primi lavori di Moreno e ciog nel 1935,
1936. E stato ripetutamente affermato che K. Lewin pud essere conside-
rato il fondatore della psicologia sociale: senza discutere tale affermazione
si deve obiettivamente constatare come K. Lewin abbia formulato una
metodologia originale per la rappresentazione della dinamica di gruppo.
11 concetto stesso di dinamica di gruppo si deve a Lewin che riuscl a rap-
presentare tale dinamica in termini geometrici. La rappresentazione di
Lewin utilizza un particolare tipo di geografia psicologica o, come egli la
chiama, di ecologia psicologica. Essa & basata su alcuni concetti basilari
di partenza che sono: il concetto di campo, quello di atemporalitd del
campo, quello di topologia od odologia, quello di forza psicologica.

Il campo & definibile come “lo spazio concepito come avente una certa
caratteristica in ogni punto”. Questo concetto di campo richiama quello
di spazio, che per Lewin non & uno spazio metrico per il quale sono va-
lidi certi assiomi. Lo spazio di vita o vitale, che comprende la vita psi-
chica di un soggetto ad un certo momento, e quindi anche il gruppo, &
“la totalita dei fatti che determinano il comportamento (C) di un indivi-
duo ad un certo momento. Lo spazio vitale (S) rappresenta la totalitd de-
gli eventi possibili. Esso include la persona (P) e I’ambiente (A), per
cui C = f (S) = f (P, A). Esso pud essere rappresentato per mezzo di
uno spazio strutturato in modo finito”. Lo spazio vitale & una gestalt,
una forma globale, cioé¢ qualcosa di piti della semplice somma degli ele-
menti che lo compongono e lo strutturano. Il campo, secondo K. Lewin,
€ “a-temporale” cioé¢ non considera il tempo come dimensione ma come
parte della strutturazione dello spazio. Cosi come lo spazio non & metrico,
cioe non visuale, anche il tempo non & temporale, ciod non causale.

I tempo per Lewin & rappresentato dalla locomozione, cioé dal “cambia-
mento di struttura: la regione in movimento diviene parte di un’altra
regione”. Questa spazialitd non metrica e questa atemporalitd dimostrano
che il sistema di rappresentazione di Lewin & la scienza pitt generale
delle relazioni spaziali e pud essere fondata sui rapporti tra parte e tutto
0 sul concetto di essere incluso in... Strettamente collegato a questo con-
cetto ¢ quello di “intorno” a un punto. I concetti fondamentali della
topologia lewiniana sono quindi quello dei rapporti tra parte e tutto e
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quello di connessione tra parti. Se i concetti topologici servono
scrivere, quando noi immaginiamo un gruppo come uno spazio topologico,
insito nell'individuo, un reticolo entro cui corrono le forze psicologiche,
la topologia ha come corrispettivo dinamico la rappresentazione odolo-
gica, ciot del movimento possibile per le forze psicologiche, tramite le
vie (ddos) che consentono il movimento delle forze entro il reticolo topo-
logico (spazio di libero movimento).

Il concetto di forza psicologica e di vettore & un altro dei concetti basi-
lari della rappresentazione lewiniana. Lewin utilizza le nozioni matema-
tiche del calcolo vettoriale (gid rudimentalmente usate da J. Moreno nel-
la rappresentazione sociometrica), affermando che la forza & la “causa

del cambiamento, concetto base della psicologia vettoriale. Le caratteri--

stiche di una forza sono: intensitd, direzione e punto di applicazione. La
intensitd e la direzione possono essere rappresentate tramite un vettore”.
Il concetto di vettore, connesso con la rappresentazione odologica della
dinamica dei gruppi di una notevole struttura alla rappresentazione ma-
tematica di Lewin che consente, in termini puramente relativi al suo iso-
morfismo metrico, le seguenti considerazioni:

4. Tl modello matematico di Lewin & veramente raffinato ed isomorfico
in modo adeguato per consentire un livello di misura ordinale ed anche
di intervallo mediante 1’'uso del calcolo vettoriale;

b. il concetto di campo e di spazio non metrico, di atemporalita e di di-
namica logica e non temporale rende difficile perd I'impiego pratico del
modello lewiniano: & infatti difficile distaccarsi dall’osservabilita della di-
namica inserendo’ i due concetti di spazio non metrico e di tempo non
temporale (ed in definitiva non metrico); una dinamica di gruppo inclu-
de il concetto di tempo e non & facile sfuggire a tale dimensione, sia pure
con le serie successive di rappresentazioni dello spazio vitale che Lewin

—presenta come mezzo di rappresentazione del cambiamento (non del
tempo).

Il movimento che va sotto il nome di Dinamica di Gruppo, ha successi-
vamente sviluppato questo tipo di rappresentazione della dinamica dei
gruppi, ma non ha sostanzialmente mutato la logica della rappresentazione

di Lewin. Neppure la corrente interazionista ne ha modificato la strut-

- tura. Una notevole .modifica si & infatti verificata sotto la spinta dei ri-

' sultati’ di quelle metodologie che vanno sotto il nome di psicoterapia di
,——gruppo. Tra i molti autori che hanno trattato questo argomento della
~ rappresentazione grafica della dinamica di gruppo sono da ricordare Carl
- Rogers e Sigmund Foulkes. Quest’ultimo si & particolarmente occupa-
to di questo problema. Gli psicoterapisti di gruppo hanno espresso delle
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ippresentazieni grafiche della dinamica di gruppo che consentono le os-
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servazioni seguenti: i

a. la rappresentazione grafica degli psicoterapisti di gruppo & una rap-
presentazione “storica” cio¢ assolutamente ed esclusivamente temporale:,
essa descrive la storia del gruppo in termini di durata di fasi caratteri-
stiche della dinamica del gruppo, il che equivale a dire in termini di ve-
locita dell’avvenimento o del verificarsi di determinati fenomeni;

b. la rappresentazione degli psicoterapisti ha un isomorfismo piuttosto
rudimentale, cioé di tipo nominale: solo in senso storico la loro rappre-
sentazione diventa matematica, cioé di intervallo ed anche graficamente
essa & limitata alla concezione lewiniana del calcolo vettoriale;

c. la vera importanza della rappresentazione grafica della dinamica di
gruppo degli psicoterapisti di gruppo & rappresentata dalla loro concezio-
ne del gruppo come di una dimensione psichica definita, di una relazione
sociale, di una fase di sviluppo, ciog di un “vissuto” puramente soggetti-
vo e, come tale, studiabile, descrivibile e rappresentabile. Cosi secondo
Foulkes noi possimo esaminare la comparsa di fenomeni caratteristici
o di fasi caratteristiche nella storia di un gruppo e rappresentare tale
comparsa in termini di momento del loro verificarsi e di durata loro.

Una particolare utilitd in questo sforzo per tentare una rappresentazione
matematica della dinamica di gruppo mi sembra presentare una particolare
algebra degli insiemi (sets) derivata dalle teorie del grande matematico
inglese del secolo scorso, George Boole. Cercherd qui innanzi tutto di
esporre i fondamenti dell’algebra degli insiemi, per esaminarne poi le pos-
sibilita di rappresentazione della dinamica di gruppo.

Un modello matematico al limite tra le correnti metodologiche matematiche
e logiche & rappresentato dalla teoria delle classi o degli insiemi (“set”
secondo la terminologia inglese). Tale teoria si chiama algebra delle classi
perché consente di applicare le leggi dell’algebra non a numeri, ma a classi
di numeri,

Il concetto dj classe, scrivono R. Courant ed H. Robbins nel loro libro
C;/Je cos’é la matematica?, & uno dei concetti fondamentali della matematica.
Lna‘classe ¢ definita da una qualsiasi proprieta o attributo. A che ognuno
degli enti considerati deve o non deve possedere. Gli enti che possiedono
tale proprictd formano la classe o insieme A. L’algebra delle classi pud
e-:Sfre distinta dall’algebra dei numeri per le molte analogie, ma anche per
@icune sostanziali differenze concettuali.
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Cid che maggiormente interessa lo psicologo studioso di problemi di gruppo

¢ il fatto che si possano usare metodi algebrici nello studio di fenomeni
non numerici, che si possano quindi applicare tali metodi all’esame della
teoria della misura e che si possa risalire ai fondamenti logici dei concetti

matematici e dei metodi algebrici.

L’esposizione dell’algebra delle classi, che voglio qui esporre & tratta essen-
sialmente da tre fonti e ciod da Courant e Robbins, dal libro di F. Restle
sulla psicologia del giudizio e della scelta, e dal libro di Kemeny, Snell e
Thompson sulle matematiche finite.

Se io immagino che esista una classe universale I, posso dire che le classi
A, B, C sono sottoclassi arbitrarie di I: se I & la classe di tutti i numeri
interi, A pud essere la sottoclasse dei numeri pari, B quella dei numeri
inizianti con 2, ecc. In termini di psicologia di gruppo, se I & una citta
con tutta la sua popolazione, A pud essere una fabbrica, B un club, ecc.
Per completezza di calcolo si comprende come facente parte della classe
universale T anche la classe T stessa e la classe vuota O altrimenti scritta
@. Si dice che una classe & sottoclasse di un’altra classe se vale il criterio
per cui ogni elemento della prima & contenuto anche nella seconda. Occorre
qui impiegare taluni segni che sono caratteristici dell’algebra delle classi
e ciod i seguenti: -

— segno di classe: lettere maiuscole A, B, C, ..., I

— segno di elemento componente’ la classe: numeri o lettere di solito

comprese tra parentesi: (1, 2, 3,... n) oppute (a, b, c,...x)
— segno di appartenenza: € che indica che un elemento fa parte di una
classe, come per esempio se a € A, a € B, ecc.

~
— segno di sottoelasse se una classe & sottoclasse di un’altra comeé per
esempio se A © B, ciog se tutti gli elementi che € A, anche € B.

Questa proprietd espressa dal segno di sottoclasse viene detta anche rela-
zione d’ordine perché permette un ordinamento parziale tra le classi, in
base alla loro maggiore o minore generalitd. Secondo Robbins e Courant
le leggi caratteristche dell’algebra degli insiemi o delle classi sono cosl
esprimibili:

1. Ac A

2.se AcBeBc A, allora A=B

3.se AcBeBc CalloraAc C

Y Q_C,_Aqu;r ogni classe A (oppure (JJ < A)

g;f.AcI ¢
ST 6. A+B=B+A
7. AB=B- A

8. A+(B+ O =(QA+B)+C
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9. AB-CQ) = (A-B)C
1o. A+-A=A

1. A-A=A ery

12. A(B+ C)=(AB + AQC)

13, Ar(B-O)=(A+B)-(A+ Q)
14. A+ =A

15. A-I=A

16. A+1=1

17. A-F =

18. La relazione A < B ¢ equivalente all’'una o all’altra delle due re-
lazioni seguenti: A 4+ B = B A-B=A
19. A+ A =1, cioc A=1—A

20. A.A' =)

21. (Y =1

220, I':@

23. A=A )

24. la relazione A « B & equivalentea B’ < A’

25.(A+B)Y=A"- B

26. (A-BY =A"4+ B

27. tutta Palgebra delle classi pud essere dedotta dalle seguenti tre
equazioni: A+B=B+A, (A+B)+C=A4+B+C), (A'+B) +
+(A'+BY=A

Queste leggi richiedono un certo commento. Innanzitutto occorre studiare
le operazioni logiche fondamentali dell’algebra delle classi: quelle che
secondo Restle si denominano unione, intersezione e complementarieta.
Per unione o somma logica degli insiemi o classi A e B intendiamo la
classe formata da tutti gli elementi che si trovano o in A o in B, per cui
Restle dice che a questa operazione corrisponde l'operazione di somma
logica ¢, espressa dalla parola “o0”.

Y
\

NN

\

\\\\\\\\\ LR
\ \\\\\‘“\\‘\“ \X\\\\\ \\f\

\\ \.\ \‘\' W\
\
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Se A =.(1,2,3)eB =1(2,3,4),A+B=1(,2 3, 4). L'operarsione
logica dell’'unione & esprimibile con il segno U e graﬁc_amente tale opera-
zione pud essere espressa con lo schema seguente di tipo .geometnco,‘m
cui non vengono calcolati gli elementi comuni alle due class.1 che una volta
sola. Questa operazione viene anche denominata accumulazione (summing)

o estensione di classe.

Per intersezione o prodotto logico degli insiemi o classi A e B inten-
diamo la classe formata soltanto da quegli elementi che si trovano in A ed
in B, ciod sia in A che in B. Nell’esempio sopra ricordato A.B = (2,3).
L’operazione logica dell’intersezione & esprimibile con il segno N ¢ grafi-
camente tale operazione pud essere espressa con il seguente schema geo-
metrico, in cui vengono considerati solo gli elementi comuni alle fﬂue classi.
Restle dice che a questa operazione corrisponde l'operazione logica espres-
sa dalla parola “e”. Questa operazione viene anche denominata sovrappo-
sizione (overl apping) o prodotto di classe.

AnB

' Fig. 11

Alcune regole, in parte gid espresse, si riferiscono alla trattabilita delle
classi per cid che si riferisce alla loro unione o intersezione. Seguendo le
regole date da Kemeny, Snell e Thompson possiamo considerare un certo
numero di, assiomi e ciog:

o ]

Al I__Hcor:risi)ondente a 1%_0_:_ AUA=AGAL A=A

"A.2 - » . f1: ANA=AGA-A=A
A » " 6: AUB=BUAGA+B=B+A
A4 » 7: ANB=BNnAGA-B=B:-A
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As » 8: AuBUC = GA U B) U CsA (B -L Q) -

" —(A+B)+C
A6 » 9: ANBNC = ANBNCsA-B-C) =
=(A-B)-C
A7 » 12z: ANBUCG = ANnBUANCA-B+
| 1O =(A-B)+(A-O
A8 » 13: AUBNO =QAUBNQAUOA+®B-
-CO)=(A+B)-(A+0O
A.g » 16: Aul=IcAI+I1I=1
A.10 » 17: ANUcA-J=C)
A 11 » 15: ANI=AcA-I=A
A1z » 14: AU =AcA+J=A

Per una migliore comprensione di questi assiomi, riportiamo i commenti
di Restle che scrive che gli assiomi 1 e 2 sono utili per ridurre le frasi
ridondanti, gli assiomi 3 e 4 dimostrano che le unioni e le intersezioni
sono logiche e non materiali, gli assiomi 5 e 6 dimostrano-che le piarentesi_
non hanno significato lungo una stessa operazione, & cioé come se non
esistessero. Gli assiomi 7 e 8 sono contraddizioni dalla propreta distribu-
tiva delle classi come quella dei numeri. L’assioma 7 corrisponde all’as-
sioma algebrico per cui a (b + C) = ab + ac. L’assioma 8 mostra
una differenza tra algebra delle classi ed algebra dei numeri: a + (b.c) =
= (a + b) - (a + c) che & vero per gli insiemi e non per i numeri.
Questa operazione & definita da Restle come addizione esterna (adding out).
Gli ultimi quattro assiomi si riferiscono ai rapporti delle classi con la classe
universale I o con lo O detto, per non confonderlo con la lettera O, @ o

classe vuota.

Il complemento di una classe o insieme A. scritto A deve essere definito
in termini dell’universo I e corrisponde alla parola No, ciog alla sottrazione
della classe A dell’universo I. Nelle applicazioni psicologiche I pud essere
rappresentato da un gruppo di risposte, da un gruppo di stimoli, da uno
schema di riferimento, da un gruppo di individui costituenti una comunita
in cui le diverse classi costituiscono i vari gruppi e via dicendo. Se per
¢sempio prendiamo come I la serie dei numeri da 0 a 10, possiamo dire
che dato A = (1, 2, 3, 9), A sara = (4, 5, 6, 7, 8, 10). Si parla di classe
completamente quando si pud dire che tra A ed A esiste un’eguaglianza

tale per cui A + A = L

Sempr .
m'?‘c seguendo Kemey, Snell e Thompson possiamo prendere come

res .. Co. A
¢go:e delle classi inerentemente alla loro complementarietd i seguenti as-
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:mgoul;b‘;;i:precedcntemcntc esposti seguendo la classificas e di Courant
B.1 corrispondente a; A= A

B.z » i AUK:IoppurcA—{—K:I

B.3 » 2 AnK:@oppureA-K:@

B.4 » : @:Kuﬁoppurem:: AL+B

B.s » : mB:Emﬁoppuremz;\\f}

B.6 » b T:@

L’assioma B.1 permette di elimi i i ivi
: eli i
Ba e p ¥ mmare'l\doppx negativi, 'assioma B.2 e
3 si riferiscono alla complementarietd delle classi con [ e @ e gli
assiomi 4 e 5 si chiamano regole di Morgan. L’assioma 4 PO cssere espres-
s0 dicendo che se un elemento non & nella classe (A + B) allora esso non &
A e Iy . . : )
in A e]non ¢ in B. L’assioma 5 pud €ssere Invece esptessa dicendo che
N . . 3 )
se un elemento non ¢ in ambedue le classi A e B esso 0 ng, S nella classe
A o non & nella classe B.

Le leggi che costitui i i, si i
scono I’alge amt i
i £ B SR alg bra .deHe classi, sin qui ¢xymiqate nei tre
grupp! dell’unione, dell’inteserzione e della complem, ;.- ta, godono
- N : Saartie
fj‘ una p\ropneta molto importante, denominabile “dualisy- Og’ni legge
mfa-m Puo essere espressa in due modi, col semplice camb . -. :'\'-O di segr:;)
. . . - - . - \~“A“‘-“ ;
Se infatti in una qualsiasi delle leggi sin qui esposte noi Sanshiamo i sim-
bolic e, Jel + e (o meglio U € N) come ris teoan o i
ancora una di leggi. Si pud dire ci 2 temeern che o
e queste leggi. Si pud dire cio che ad ognl ras-ema che si
puo dimostrare usando le leggi dell’algebra delle classi N< Sorrisponde un
- - . ke
altro detto duale, che si ottiene scambiando j segni sopra

di loro. m=nzionati tra

11 vantaggio pitt forte di tutta P’algebra delle classi & che - i de
come a.bblamo gia visto alle tre parole di O, E e No. La o;\a\ N,

strategia logica che con elementari passaggi permette di i ie rmetlte o
comples‘se.non'altrimenti ottenibili che con lunghi dis\;\:\\\:‘ - o u'scing
dan.za di linguaggio. Inoltre in psicologia il passaggio det - e nordi-
nario non possedente una struttura matematica, pur e\\\:;_?_lagglo ifico
n'el]a teoria delle classi (o degli insieme) permette di 11:’~~£Ti® e poset
bilita intuitive della. ricerca psicologica. Stman: le poss:

i . .
l ’n esemp t Ip I ~~ ,“al
LY 10 ICO @ qlle”o lportato da RCStIe e tra (B laVO[o d

Large e Solomon: se quattro persone stanno lavorando i+

, Ip 3 1 C

- G 7% soluzione del
prob'le'rrfa x: ad ogni momento della successione tempoce . s sono due
possibilita per il gruppo di lavoro: o un individuo risoh ce T vy

" I = T a da
solo, o lo risolve il gruppo nella sua globalitd. Richiar. :gtzll:iiet?eoria
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1 Gend saemp:icc

Fious s, 2 v o SRR 1alcosa di ¢
lewnling per cul un gruppo € (udicosa di L
individui che lo compongono,-gel gruppo esaminato noi possiamo consi-
derare due tipi di classe e ciod A = (1,2, 3,4)e C = (1, 2, 3, 4..k).
Se ne pud dedurre che l'universo o classe universale I non & paragonabile

ad A, ma a C. Se noi facciamo i passaggi logici ed affermiamo che esistono,

rispetto alla possibilitd di soluzione i due insiemi A e B cosl configurati:

A = (qualcuno nel gruppo pud risolvere il problema)

B = (il gruppo in sé pud risolvere il problema) in modo che si possa
scrivere che I, cioe C = A U Benon = A + B perché B <« A in
quanto un gruppo che pud risolvere da solo un problema & una sottoclasse
di un gruppo che ha un risolutore in se stesso. Usando i teoremi della
complementarietd possono essere studiate diverse proprieta di un tale tipo
di gruppo di lavoro, rispetto alle possibilitd, momento per momento, di

risolvere il problema allo studio.

La logica che riguarda le classi od insiemi cio¢ le proprietd e gli attributi
degli enti pud essere espressa mediante I'algebra delle classi. L’universale
logico — dicono Courant e Robbins — definisce la classe I; ogni pro-
prietd o attributo A degli enti definisce la classe A formata da tutti gli
enti che possiedono questo attributo. Prendiamo alcuni passaggi logici cosi
frequenti nella ricerca scientifica e nel ragionamento psicologico, e ve-
diamo come essi possono essere tradotti in termini di algebra delle classi.
Innanzi tutto le tre operazioni fondamentali di unione, intersezione e com-

plementarietd che si esprimono:

O A oppure B—> A U B (unione o accumulazione)
Sia A che B—> A N B (intersezione o sovrapposizione)
Non A, diverso da A— A’ o A (complementariet)

La freccia indica la deduzione logica che pud essere fatta dalle operazioni

di partenza. ;

Queste operazioni logiche possono ciod essere lievemente sviluppate coi
seguenti passaggi:

N& A n¢ B— (A U B) oppure (A U B) oppure A’B’ ciog A.-B

Non A eB éntramiis (A . B)' oppure (A . B)’ oppure A’ + B’ cioe K + E
Tutti gliAsonoB—+AcB
TuttiiBsono A—>A> B
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Alcuni A sono B— AB =0

Nessun AéB—-AB =0

Alcuni A non sono B-+ AB" 3£ O ciog Xf};/: 9}
Non visono A—A =0

11 sillogismo detto “Barbara” che dice che se tutti gli A sono B e tutti
i B sono C anche tutti gli A sono C diventa semplicemente:

Se A c Bedinoltre B« Canche Ac C

Un altro sillogismo che dice che un ente non pud contemporaneamente
possedere e non possedere un determinato attributo diventa: A + A=0:

e questa & una espressione assai semplicc del principio di contraddi-
zione. Anche il principio del terzo escluso, che si esprime dicendo che
un ente deve o possedere un determinato attributo o non possederlo, di-
venta A + A = I, ciod una classe pil la classe che le & complementare
da come risultato I'infinito o la classe universale, Pitt precisamente si do-
vrebbe anzi scrivere A U A = I, ciog la classe A unita alla classe comple-
mentare A di origine alla classe universale 1. Esistono in effetti tre equa-
zioni da cui possono essere tratte tutte le altre e ciod quelle di Courant
e Robbins hanno denominato col numero (27) ciog:

AUB=BUA
(AuBUC=AuUu@BUQ

AUB)URUB) =

Infatti Uintersezione.e la relazione d’ordinc cioe A.B e ACB, si definiscono
in termini di A U B e di A:

A - B significa la classe (AU B)
A.c B significa che AUB=B

Tutti questi passaggi fanno parte di un particolare tipo di algebra, detta
algebra della logica o meglio di un particolare tipo di algebra o di algebre,
che dal nome del loro ideatore si denominano algebre di Boole. George
Boole, nato in Irlanda nel 1815 e morto a soli 39 anni, pud esse con-
siderato l'iniziatore del movimento tendente a risalire dalla matematica
alle SUC strutture logiche pilt generali. Sono da considerare suoi continua-
_tori sia’i log1c1 G. S T’xerce e G. Peano, sia i matematici come H. Stone,
sia gli psicologi come K. Lewin e J. L. Moreno, almeno per cid. che con-
cerne le metodologie usate da questi autori nell’ambito delle specifiche ma-
terie trattate. L’algebra di Boole & basata su due elementi fondamentali
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e cios wi r;-ticoli e sugli anelli di Boole. Per reticolo si intende un reti-
CO0 tivo, scomplementaio con messimo e minlino, un sistema
ciog, < A N, U, 10 > dove A & un insieme non vuoto, 1 e O ele-
menti Spsc.dl di A, N e U operazioni binomie di intersezione ed unione
definite su A e un’operazione unaria definita su A, tale che per ogni x,

y, z = A risultino soddisfatte le seguenti condizioni:

Ri.1 xNy=ynN x(commutativita)

Ri.z xsUy=yux

Rz.1 xN(y N z) =N y) N z (associativita)

Rz.2 xUfyuz)=EFUYy)Uz

R3.1 xN x = x (idempotenza)

Rij.2 xUX=X

R4.1 xN (xU y) = x (assorbimento)

Rz xUERNY) =X

Rs.1 xN (YU 2) =(xNy)U (xN z) (distributivita)

Rs.2 xU(TN2)=EUYNEU?) .
R6.1 xN O = O (limitatezza) ' :
R6i2 %X\ r=1 ’

R7.1 xN x" = O (localizzazione)

Rz 'wrx" =i

E proprio relativamente ai reticoli che si pud studiare il principio di
dualita che abbiamo visto essere caratteristico dell’algebra delle classi.
Noi possiamo cioé sempre in un reticolo R immaginare 'esistenza di un
reticolo R* duale ottenuta da R, sostituendo U con M, M con U o con
1 con O.

Un reticolo & quindi basato sul principio della dualita, mentre un anello
di Boole & basato sul principio dell’unicita. Per anello si intende infatti
un anello commutativo con elemento unitd in cui tutti gli elementi sono
idempotenti, un sistema ciod < A, 4+, ., O, I > dove A & un insieme
non vuoto, 1 e o elementi speciali di A, 4+ e . due operazioni binarie
definite su A tale che per ogni x, v, z € A risultino soddisfatte le seguenn
condizioni: :

A X-‘—y=y+x(commutati\'ité)
Ar.2 x. Y y-
1
2

r1

( ) — (x + y) -+ z (associativita)
Nr o ® ) =R
3 \‘(YTZ)-—(
"\4 X 1=x

'\5 x'X:x

;) f (x . 2) (distributivita)
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Un anello di Boole & percid tale da avere struttura unaria quindi carat-
teristica dell’algebra correntemente usata. E importante osservare i rap-
porti tra reticoli ed anelli, perché i secondi hanno carattenstlch'e pitt note
al ricercatore, mentre i primi costituiscono l'algebra denominata delle
classi. Ogni reticolo pud essere trasformato in un anello fenFndO'presente
che per x e y appartenente all'insieme A che compone sia il reticolo che

Panello si avra

XNy=x-y, XUYZX+Y+(X'Y), X,:X-:——I

confermando che tra un reticolo e un anello esiste una corrispondenza
biunivoca.

Proseguiamo questi cenni in algebra di Boole concentrandocx. Partxcol.aF-
mente nell’esame dei reticoli e prendiamo per esempio 1 circuiti e.lettncx.
Se noi prendiamo lo schema seguente che mostra due interruttor X ey

di un circuito elettrico collocati in serie:

y —»o B

— A o— : b 4
Fig. 12
potremo dire che basta I'interruzione di x o di y pethe non si al?bclﬁ
pitt passaggio di corrente da A a B, ciog x & in intersezione con y quindl
x MNy.
Prendiamo ora in considerazione questo altro schema che mostra due
interruttori x e y collocati in parallelo:

———————»-A‘——-——-n

Fig. 13
potremo dire che fon basta I'interruzione o di x o di y perché si m'tec;:
rompa il passaggio diicorrente da A a B, cio¢ x € in unione con y quindi

% Uy, e s
Prendiamo in considerazione un ultimo schema che abbia la definizione:

@nNnxu@Eny)
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che pud esscre definita come “la funzione di lavoro di un circuito” e cioe
la definizione di un circuito elettrico in termini di reticolo di Boole. Que-
sto circuito & rappresentabile nel modo seguente

a v’
— A———— B
a’ %
Fig. 14

In questo circuito gli interruttori a’ e y” sono di chiusura, cioé sono azio-
nati per chiudere il circuito, mentre a e x sono di apertura, cioé¢ sono azio-
nati per interrompere il circuito. Se tutto & in riposo, quindi a e x ten-
gono chiuso il circuito, ma a’ e y’ lo interrompono. Se tutto & azionato
a e x interrompono e a’ e y’ chiudono. Ma perché il circuito sia cliiuso ne-
cessita una azione a livello di a’ e y’ lasciando in riposo a e x, mentre
perché il circuito sia interrotto occorre agire a livello di a e x lasciando
in riposo a’ e y’.

Questo esempio di applicazione ai circuiti elettrici del concetto di reticolo
di Boole pud bastre alla presente esposizione per rendere una idea del-
la estrema praticitd nella rappresentazione e concettualizzazione dei fe-
nomeni degli schemi matematici di Boole. Per concludere questa trat-
tazione dei reticoli di Boole, (che non pud essere effettuata approfondi-
tamente in questa sede) occorre ricordare come si possano considerare non
solo le proprietd di un reticolo nel suo interno, ma anche le reciproche
qualita di due reticoli. Siano per esempio x e y due reticoli in cui esista
una “corrispondenza”. Si denomina cotrispondenza I’esistenza di una legge
A che associa ad uno o pilt elementi di x uno o piti elementi di y. Noi pos-
siamo metterci a considerare come “oggetto” un elemento di x e “im-
magini” gli elementi di y legati all’oggetto della corrispondenza . Oc-
corre considerare le caratteristiche di tali corrispondenze. Esse sono le
seguenti:

1.\ & un’applicazione di x in y se ad ogni elemento di x corrisponde
una ed una sola immagine in y.

2 N un’applicazione suriettiva se & applicazione di x in y e se ogni
clemento di y & I'immagine di non meno di un elemento di x.

31' M & un’applicazione iniettiva se & applicazione di x in y e se ogni
¢emento di y & I'immagine di non pit di un elemento di x.
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4, ) & un’applicazione bliettiva se & contemporancamente %uri:;irfx
iniettiva; in questo caso X stabilisce una corrispondenza biunivoca tra
xedy. ’

Queste applicézioni si dicono “di” un reticolo “su” un altro re%icol'o e
costituiscono la logica delle relazioni di corrispondenza tra reticoli di
Boole. '

Uno degli sviluppi dell’algebra di Boole che interessa mz?ggiormente. la
presente trattazione & rappresentata dalla teoria dei gruppi in matematica.
Crediamo anche di questa teoria di esporre qui le linee salienti. Per gruppo
si intende un sistema algebrico G a semplice composizione binaria f (ciot
dotato di una operazione binaria) tale che:

a. per ogni terna ordinata x y z di elementi G si abbia la proprieta asso-
ciativa per cui (x, y), z = x, (y, 2);

b esiste in G un elemento e (detto elemento neutro), tale che, per ogni
elemento x di G si abbia f (x, e) = f (e, x) = x;

¢. in corrispondenza a ogni elémento x di G esista in G un elemento x’
tale per cui f (x, x’) = e .

In generale l'operazione f viene chiamata prodotto, e viene chiamata unita
ed indicata col simbolo 1, X’ viene detta inverso di x ed indicata anche col
simbolo x! ed il gruppo viene denominato gruppo moltiplicativo.

L’operazione f pud, anche venir chiamata somma, e viene chiamata O
o zero, mentre x viene detto opposto di x e indicato anche col simbolo
— x ed il gruppo viene denominato gruppo additivo.

I gruppi pit frequentemente usati sono quelli molt_iplicativi, ma n(_)—n
sempre vale per questi gruppi la proprieta commutativa per cui xy =
=y.x. I gruppi per cui vale sempre la proprieta comr31utat1va si den?mx-
nano abeliani, dal nome del matematico Abel ed utilizzano la notazione

additiva.

La teoria dei gruppi & piuttosto complessa e non vi & motivo per farnle
qui una esposizione dettagliata. Ci limitiamo qui soltanto ad esporre al-
cune qualitd dei gruppi matematici.

Innanzi iu&to non tutfi i gruppi matematici sono infiniti, anzi molti sono
Ainiri-ed il numero dei loro elementi & definito ordine del gruppo. L’_esem:
'pio pu semplice & il gruppo di ordine 1 in cui e . e = e, ciog il cut
prodotto ridd I'unico elemento del gruppo. Un gruppo finito 'E:. caratte-
rizzato dalla tabella moltiplicativa, ciod da una tabella per cui in corri
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spondenza di una qualsiasi coppia di elementi se ne possa leggere il pro-
dotto. La pit semplice caratteristica dei gruppi matematici & costituita
dalle potenze di un elemento a di un gruppo G secondo la ben nota serie
di eguaglianze: :

I
“2%=1, al=a2a, a"=a-a-2a....2, al=_—, a"=a1l.31.2"1 a1
™ N a
n volte n volte
pern>1 pern<—1

am . g — am+n, (am)n — gmn

Un gruppo che possiede un elemento a, tale per cui ogni elemento del

gruppo sia una potenza di a, si dice ciclico ed a si chiama generatore del

gruppo.
Un gruppo G legato ad un altro gruppo G’, tale per cui ad ogni ele-
meno x di G corrisponde x* di G’ si denomina omomorfo su “G’. Se
ogni elemento di G corrisponde ad uno solo degli elementi di G’ si dice
che G & isomorfo rispetto a G’. Un isomorfismo di G su sé stesso o su
una sua parte & denominato automorfismo.

La trattazione di questa premessa matematico-logica alla rappresentazione
matematica della dinamica di gruppo richiederebbe ulteriori dettagli: essa
deve perd essere limitata dall’esigenza di passare rapidamente a vedere le
potenzialitd rappresentative della dinamica di gruppo, di questa logica
matematica sin qui sommariamente espressa.

Nel tentativo di applicare I'algebra degli insiemi (o dei gruppi, o delle
classi o di Boole) abbiamo due possibilitd o considerare un gruppo socio-
logico o psicologico come un insieme in cui gli individui sono gli elementi,
oppure come a loro volta degli insiemi o delle classi. Questa seconda
eventualita deve essere preferita per I'impossibilita di considerare gli in-
dividui come semplici elementi.

Non si pud quindi affermare che in un gruppo G gli individui A, B, C,...
< G, ma si pud dire che le sottoclassi A, B, C... > G. Vediamo nei
fiettagli cosa significhi questa precisazione. Noi possiamo considerare ogni
mdi‘viduo come una classe, sottoclasse della classe G. Il che significa che
ogni individuo & considerabile come una classe per cui gli elementi a, b,
C..n (tratti della personalit3, bisogni, contenuti di pensiero ecc.) possono
€ssere considerati come facenti parte di insiemi: per essi varranno le
Seguenti espressioni:

abc....nc A

b,def....mc B

e,ghil...xc G

S
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i i A ; 5 e unione, ciog
per cui l'appartenenza di AB,C, a G deve essere vista com .

come
AuBUC=G

Questa espressione & cosl geometricamente rappresentabile

individuo B
individuo A | @ | P ] ¢ n
d
indwviduo C e g h i I %
f
] 1 F o
; ! gy Gruppo G
. ] | i 8
m
Fig. 15

eato da Kurt Lewin, se G, gruppo 'i cui
sottogruppi sono rappresentati dagli individu'i .A,B,C, non corr}pren.da 1In
piu un elemento € extra individuale e ad origine puramente situazionaie
per cui sarebbe meglio formulare la relazione come

Essa apre il problema, sottolin

affermare peraltro il concetto per cui ognl
lasse della classe G. Vediamo di applicare
1la relazione d’ordine o del segno di sotto-
di unione o somma logica e di intersezione

Come conseguenza di cid si pud
individuo di un gruppo & sottoc
a questo modello le proprietd de
classe < . Innag_zi_tu;ft_o,:il segno
o prodotto logico degl insiemi.

: : . . ¢ e
L’unione o ‘somma logica degli insiemi AB,C, & rappresentata dagli e -
tensono “o” ad A “0” a B “o” a C, senza calcolare mal

menti che appartengono 1 i s
pitt di una volta gli elementi comuni alle due classi. Essa pud essere €
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derata come simbolo di comunalitd, mentre Dintersezione degli stessi in-
siemi & rappresentata dagli elementi che appartengono “e” ed A “e” a B “e”
a C. Essa pud essere considerata come simbolo di comunicazione, anche
interindividuale. Vediamo di sviluppare meglio questo concetto.

In termini di codificazione e di decodificazione si pud affermare che le
possibilitd di comunicazione di A che usa un codice a con B che usa un
codice b sono date dalla rassomiglianza tra a e b ad un punto ottimale
della comunicazione quando a = b. Ne deriva come conseguenza il fatto
che le possibilitd di comunicazione tra lindividuo A e l'individuo B in
un gruppo G sono espresse da:

ANnB B
Quando A N B = O si hanno i silenzi, fenomeno che in gruppo & facil-
mente rintracciabile e spiegabile anche come difetto di codificazione.

Anche il concetto di complementarietd & applicabile alla dinamica di grup-
po. Se nel gruppo G esiste un individuo A si dice che il sottogruppo com-

plementare A & tale per cui A U A = G.

Ne deriva come conseguenza che A N A = O, ma anche che 'uscita di
un individuo A da un gruppo G significa una crisi nel sistema di comu-
nicazione di un gruppo, come si pud facilmente arguire dall’esame della
relazione seguente. Se il gruppo G & composto da A, B, C, la comunica-
zione nel Gruppo G & datada A N B N C N A, ciod se, per es. b =
=A NBede =B NCessendo CN A = o, un tendere di e a zero
fa in modo che lindividuo C esce da G poiché si vede che non ha pit
alcuna possibilita di comunicazione perché essendo G composto dagli in-
dividui-sottogruppi A, Cper i AN C=0eB N C =0l co
municazione & nulla. .

Un discorso speciale merita 'esame di un’evoluzione di un gruppo nel
tempo, quell’evoluzione che & appunto considerata come dinamica di
gruppo. Prendiamo come schema di riferimento la fenomenologia del
gruppo e la probabile comparsa dei singoli fenomeni caratteristici nel
corso della evoluzione di un gruppo, secondo lo schema di pag. 216.

Si pud facilmente effettuare una rappresentazione di questa dinamica rile-
vando come all’inizio I’assenza di ogni fenomeno di gruppo si pud scrivere
come ANB=0BNC=0e NC=o0 ecome TA, BC=AUB +
AnC+BncC

Nella seconda fase della relazione interpersonale compare il fenomeno
dd}a comunicazione per cui ANB>0,ANC>0,BN C> o e lo stesso
Puo dirsi per I'unione logica per cui AUB+ AU C+ BuU C< A+B+C
$¢gno di una comunalitd di gruppo in formazione.
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Storia del gruppo (dimuuir,a) Fenomenologia del gruppo

Fase della pluralita indiffcrenyiygg,

Fase della relazione interpersonale sala degli specchi

teorizzazione
difesa di gruppo
capri espiatori
aggressivita
difese di gruppo
ando  silenzio
condensazione
stati di equilibrio
socializzazione
risonanza
catene di associazione
sottogruppi

Fase del comando
Fase della liquidazionce del cop,

Fase della relazione sociale

Nella fase del ¢ : ) - : .
- renge _consomtﬂndo vi & un individuo A per cui gli elementi che egli
€ & t . o _® N
comgare nel gr i !'l comunicazione e di riflesso la comunalitd come
u 1 . .
DEF, ¢) Cg ép(.) rafligurato i fig. 16 e seguente la definizione (A,B,C,
Sorieth del n-cui gli individui-insieme consentono di applicare le
proprietd della relazione ('ord; s - -
slone d'ordine ¢ ciod le espressioni seguentt:

ﬁ“?zb AnC=g AAD=m AAE=o
Bmpio BncC=o BNnD=o BNE=o
T2 == C 'y D oy CAE—o AP §
DﬂE:o Danv EnF:O .

uesta analisi vbbe 1t ) a o )
Sqterlte nriahsl permém‘ di affermare che il sistema di comunicazione esi-
€ ra [ % .
: 81uppo G & rapprescntato dallinsieme sottoclasse G = [b, &
m, im, —] = K.
Se 1 Senigians ) -
la r;ac‘qmurxcazm?(l SONo rappresentate da K < G possiamo esaminare
Zl ne 5 . ._.‘ N - . . - .
pne A-Av-X. = bgm, il che significa che Iindividuo A possiede il
controllo dell’insieme 'K ; ! :
{ dallentity ~della rélsston in buona parte. Il comando puo essere definito
i a L . .
relazione A (prodotto logico o intersezione).
Vi & anche un altro maJo d; .
prieta della somma logicy ¢ cjod
tutti gli altri individui-tnsieme Je

appresentare il comando, secondo la pro-
tale per cui A U B = A e cosl via perf
1 gruppo, sino alla relazione.

~f

individuo A

g

individuo B | a b c d e

individuo C | f g h i

w y

individuo D| | m{ n o p a

: z individuo F 2

individuo E r s t

Fig. 16

Per tentare una rappresentazione della fase della liquidazione del comando
occorre ricorrere ad un circuito di Boole sempre segnando la proprieta
degli insiemi. Siano x, y, W, 2 degli “interruttori” di comunicazioni in un
gruppo, per cui valga la relazione in serie

A——x y — w = B

delle comunicazioni tra Pindividuo A e B. E chiaro che tra gli elementi
X,y,p,z, vale la relazione N perché essi sono in intersezione in quanto ba-
sta la mancanza di uro di essi per interrompere la comunicazione. Ma se
valesse la relazione U essi costituirebbero un “circuito” parallelo per cui
la presenza di uno solo di essi garantirebbe la comunicazione anche in
assenza degli altri tre.

?Or_llamoci adesso la domanda: questi elementi x,y,w,z a quale individuo-

Insieme appart ? Abbi i h 1% i”
ppartengono iamo visto che questi “interruttori” possono

essere rappresentati come costituenti un insieme K demoninabile anche
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sistema di comunicazione. Il processo di liquidazione del comando pud
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ssere descritto come il passaggio dellinsieme K ad altri individui oltre a




quello del capo e quindi in un aumento del valore globale della proprieta
U ed in una diminuzione globale della proprietd U per cui se N > o la
circolazione di comunicazione passa dal tipo in serie al tipo in parallelo.
Vi sono altri modi di rappresentare la liquidazione.della leadership, ma
questi modi costituiscono varianti del modello presentato ed applicabile
poi in termini pitt dettagliati. Cid si vede specialmente per la quinta fase,
quella della relazione sociale. Se il comando viene risolto, se cioe G <
A+B+C+D+E+F+ ¢ ma= (ABCDEFg), e se quindi
il valore globale di N aumenta, noi possiamo immaginare in termini di
sovrapposizione il gruppo nel modo seguente, tenendo presente che in una
relazione sociale nessun individuo-insieme ha un valore x per cui il valore
globale di U possa essere eguale (quindi U < x) e il valore globale di N
possa essere altrettanto eguale (quindi U > x). '

Come si pud vedere dalla figura 17 le comunicazioni si trasmettono in pa-
rallelo ed in pilt non vi & monopolio da parte di un solo individuo-insieme.

A questo punto si possono applicare le proprietd fondamentali dei reticoli
di Boole e ciod la commutativitd, Iassociativitd, I'idempotenza, 1'assor-

individuo D

h
individuo:A a b c d ‘5_7—"
© individuwoB | 1 Je |i|m
f h
o individuo C | r glaqgl]o s

p

individuo E
A -: . Fig. 17

bimento, la distributivit3, la limitatezza, e la localizzazione. Le applica-
zioni loro alla dinamica di gruppo possono essere fatte automaticamente.
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Si prenda per esempio il caso seguente. Se due individui B e C sono in
comunicazione, cio¢ se A U B N C, ed un terzo individuo A sente
una comunalitd per questo loro fatto, cioé se A U (B n C), se ne deduce
che A entra in comunicazione sia con B che con C, ciot (A N B) U (A N
C), il che & appunto la proprietd chiamata distributiva caratteristica dei
reticoli di Boole.

Preferisco presentare questo modello teorico perché credo vi sia la possi-
bilita di applicarlo sperimentalmente, allo scopo di agevolare il lavoro di
quanti tendono a costruire modelli di raffigurazioni della dinamica di grup-
po. Questo modello ha le caratteristiche della teoreticita e della matema--
ticita. Due caratteristiche che permettono una certa agilita di applicazione,
ma che hanno il loro difetto pitt grande nella difficile controllabilita speri-
mentale. In questo senso questo modello proposto potrd servire come tec-
nica di ricerca. Saranno soprattutto due i temi della ricerca che un simile
modello matematico consentird di affrontare. Innanzitutto quello del tra-
sferimento a livello del gruppo psicologico, ciod dei vissuti di gruppo e di -

- appartenenza individuale. In secondo luogo la raccolta di materiale speri-

mentale e soprattutto introspettivo e comportamentistico che consenta di
avallare i modelli sopra esposti e la loro funzionalita strumentale.
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